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Avvertenze generali

A Importanti istruzioni per la sicurezza delle persone: LEGGE-
RE ATTENTAMENTE! e Linstallazione, la programmazione, la
messa in servizio e la manutenzione devono essere effettuate
da personale qualificato ed esperto e nel pieno rispetto delle
normative vigenti. e Indossare indumenti e calzature antistati-
che nel caso di intervento sulla scheda elettronica.

o Conservare queste avvertenze. e |l prodotto deve essere de-
stinato solo all’'uso per il quale ¢ stato espressamente studiato.
e Attenzione: pericolo di esplosione se la batteria & sostituita
con altra di tipo errato. e Le batterie, una volta esaurito il loro
ciclo di vita, non devono essere gettate con i rifiuti indifferen-
ziati, ma raccolte separatamente ed avviate a corretto recupe-
ro. e Tenere le batterie lontane dalla portata dei bambini.  Se
ingerite contattare immediatamente un medico.

Descrizione

Sensore volumetrico radio a doppia tecnologia a batteria con tec-
nologia PET con protezione anti-apertura e anti-strappo.

Descrizione delle parti

@ Sensore infrarosso

@ LED di segnalazione bicolore

@© Trimmer regolazione sensibilita micro-onda
@ Trimmer regolazione sensibilita infrarosso
@ DIP-switch

@ Pulsante auto-apprendimento

@ Molla antistrappo installazione a parete

© Batteria

© Connettore per tamper antistrappo in caso d’installazione con
lo snodo

@ Etichetta con numero seriale

@ Snodo

@ Viti

® Tasselli

@ Tamper antistrappo

Legenda LED
Colore Significato
Rosso Tamper e allarme
Verde Ripristino tamper
Arancio Allarme infrarosso

Descrizione dei trimmer

Micro-onda: regola la sensibilita e la portata della micro-onda.
Ruotando in senso orario aumenta la sensibilita e di conseguenza
la portata.

Infrarosso: regola la sensibilita dell'infrarosso. Ruotando in
Senso orario aumenta la sensibilita, diminuendo il numero degli
impulsi necessari per considerare il segnale IR come allarme.

Dati tecnici

Tipo PXWDTPI

n° 1 batteria al litio a 3

Alimentazione V, 1700 mAh (CR123A)

Frequenza [MHz] 433.92/868.65
Assorbimento max [mA] 80
Assorbimento standby [uA] 20
Potenza segnale radio (dBm) <10
200 m in aria libera
) @868,65 MHz
FOELE LD ] 1(§O m in aria Iibe)ra
(@433,92 MH2z)
Copertura infrarosso [°] 90 suddivisi in 4 piani
e 24 settori
Grado di protezione [IP] 30
Temperatura di funzionamento [°C] -10+40
Dimensioni [mm] 113x97x49

Conformita normativa: EN50131-2-4 Grado 2, EN50131-5-3,
EN50131-6:Tipo C, EN50130-5, Classe Ambientale Il

Installazione

Prima di installare il sensore, accertarsi che nell’ambiente non
ci siano cause che possano alterare il buon funzionamento del
sensore, per esempio:

- esposizione diretta a sole e pioggia;

- superfici soggette a vibrazioni;

- sorgenti di calore.

Il sensore PET ¢ adatto all'installazione in ambienti dove puo es-
serci la presenza di piccoli animali con peso inferiore ai 25 Kg. Il

sensore rigsce a discriminare I'animale esclusivamente nell’area
riportata in figura EX. Se I'animale supera i 60 cm di altezza
dal pavimento (esempio un gatto che si muove sopra un tavolo)
potrebbe generare un falso allarme.

Montaggio con lo snodo @

Togliere il fondo del sensore agendo sulla vite presente alla base
@ Rompere la parte pretranciata @. Fissare il tamper alla base
della staffa di montaggio e far passare il cavetto attraverso il
foro @ fino al connettore @. Fissare la base dello snodo con
viti e tasselli (forniti). Orientare il sensore nella posizione voluta
e bloccarlo stringendo la vite centrale con un cacciavite @. Ri-
chiudere il sensore.

Montaggio a parete @

Togliere il fondo agendo sulla vite presente alla base @ e fis-
sarlo alla parete con le 4 viti e i tasselli @. Fissare il sistema
antistrappo alla parete utilizzando una ulteriore vite e tassello @.
In questo modo se il sensore viene allontanato dalla parete, e il
supporto viene strappato dal fondo, fa intervenire la protezione
antistrappo.

Programmazione

Inserire la batteria. Dopo aver alimentato il sensore, il LED rosso
e verde si accendera in modo alternato per una decina di secon-
di fino alla fine dell’inizializzazione. Procedere con le regolazioni
della copertura dell'ambiente da proteggere.

:HN E g E D |:| |:| DEFAULT

DIP 1 (*)
dopo una rilevazio- ON trasmissione continua
ne si disattiva per 3 E| ad ogni rilevazione
TOFF | minuti T | (Walk Test)
DIP 2
ON
Sensibilita bassa E' Sensibilita alta
2 0FF 2
DIP 3 (**)
potenza segnale radio E|0N diminuzione potenza
3 0FF | standard 3 segnale radio
Dip 4
LED disabilitato E| ON LED abilitato
4 0FF 4
DIP 5 (***)

BUZZER disabilitato E'ON BUZZER abilitato
5 OFF 5

DIP 6

TAMPER antistrappo EON TAMPER  antistrappo
6 OFF | abilitato 6 disabilitato

(*) Durante le prove di copertura, impostare la funzionalita Walk
Test (ON). Terminate le prove di copertura, riportare il DIP in OFF.
Questo per salvaguardare la durata delle batterie.

(**) Eseguire un test con potenza diminuita per assicurarsi che
il sistema funzioni anche in condizioni sfavorevoli di segnale. Al
termine riportare il DIP in OFF.

(***) Se la batteria & scarica, il buzzer emettera quattro beep di
segnalazione, ad ogni trasmissione di evento allarme.

Dopo aver sostituito la batteria, la segnalazione acu-
stica del buzzer puo durare anche per una decina di minuti.

E necessario abilitare ed installare la protezione an-
tistrappo affinche il sensore sia conforme alla norma
EN50131 Livello Il

Apprendimento

["apprendimento del sensore pud essere eseguito in due modi:

- da PC attraverso il software PXManager selezionando [SEN-
SORE] nella colonna [MODELLO] e inserendo il numero seriale
(riportato nell’etichetta) nella colonna [SERIALE] E1.

- manualmente da una tastiera assicurandosi che la centrale sia
in modalita apprendimento. Fare riferimento al manuale installa-
tore della centrale.

Il prodotto & conforme alle direttive di riferimento vigenti.

Dismissione e smaltimento. Non disperdere nell’ambiente I'imballag-
gio e il dispositivo alla fine del ciclo di vita, ma smaltirli seguendo le
norme vigenti nel paese di utilizzo del prodotto. | componenti riciclabili
riportano simbolo e sigla del materiale.

| DATI E LE INFORMAZIONI INDICATE IN QUESTO MANUALE SONO DA RI-
TENERSI SUSCETTIBILI DI MODIFICA IN QUALSIASI MOMENTO E SENZA
0BBLIGO DI PREAVVISO. LE MISURE, SE NON DIVERSAMENTE INDICA-
TO, SONO IN MILLIMETRI.



General warnings

A Important personal safety instructions: READ CAREFULLY!
e |nstallation, programming, commissioning and maintenance
must only be performed by qualified and experienced person-
nel in compliance with applicable regulations. ® Wear antistatic
shoes and clothing if working on the control board.

e Keep hold of these warnings. e This product should only be
used for the purpose for which it was explicitly designed.

e Caution: risk of explosion if the battery is replaced with one
of an incorrect type. ® Once flat, the batteries must not be
thrown away with household waste but separated and recycled
correctly. ® Keep the batteries out of reach of children. e If they
are swallowed, contact a doctor immediately.

Description

Dual-technology wireless volumetric sensor - battery-powered
with PET technology - resistant to being opened and pulled off.

Description of the components

@ Infrared sensor

@ Two-colour indicator LED

© Microwave sensitivity adjustment trimmer

@ Infrared sensitivity adjustment trimmer

@ Dip switch

@ Self-learning button

@ Spring to prevent it being pulled off when wall-mounted
© Battery

© Connector for tamper device to prevent pulling off if installed
using the joint

(@ Label with serial number

@ Joint

@ Screws

® Plugs

@ Tamper device to prevent pulling off
Key to LEDs

Colour Meaning

Red Tamper and alarm
Green Tamper reset
Orange Infrared alarm

Description of trimmers

Microwave: adjusts the sensitivity and range of the microwave.
Turning it clockwise increases the sensitivity and consequently
the range.

Infrared: adjusts the sensitivity of the infrared. Turning it
clockwise increases the sensitivity, decreasing the number of
pulses required to consider the IR signal as an alarm.

Technical data

Type PXWDTPI
Power supply 1 x 3 Vlithium battery,
1700 mAh (CR123A)
Frequency [MHz] 433.92/868.65
Max current draw [mA] 80
Current draw in standby [uA] 20
Radio signal power (dBm) <10
200 m with no obsta-
Wireless range [m] e (@8.68'65 15
100 m with no obsta-
cles (@433.92 MHz)

90 divided into 4 levels
and 24 sectors
Protection rating [IP] 30
Operating temperature [°C] -10t0 40
Dimensions [mm] 113x97x49

Regulatory compliance: EN 50131-2-4 Grade 2, EN 50131-5-
3, EN 50131-6: type C, EN 50130-5, Environmental Class Il

Installation

Before installing the sensor, make sure that the environment is
free from any causes that could affect proper sensor operation,
for example:

- direct exposure to sun and rain;

- surfaces subject to vibrations;

- heat sources.

The PET sensor is suitable for installation in environments where
there may be the presence of small animals weighing less than
25 kg. The sensor can discriminate the animal exclusively in the
area shown in figure EX. If the animal is more than 60 cm above

Infrared coverage [°]
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the floor (e.g. a cat moving on a table), this could generate a
false alarm.

Installation with the joint @

Remove the bottom of the using the screw on the base @. Break
the pre-scored part @. Secure the tamper to the base of the
mounting bracket and pass the wire through the hole @ until
reaching the connector @. Secure the base of the joint using
screws and plugs (supplied). Direct the sensor in the desired po-
sition and secure it, tightening the central screw using a screw-
driver@. Close the sensor back up.

Wall-mounting @

Remove the bottom using the screw on the base @ and secure
it to the wall using the 4 screws and the plugs @. Secure the
system that prevents it being pulled off the wall using a further
screw and plug@. In this way, if the sensor is removed from
the wall, and the support is pulled away from the bottom, the
protection that prevents it from being pulled off intervenes.

Programming

Insert the battery. After powering the sensor, the red LED and the
green LED will light up alternately for about ten seconds until the
end of initialisation. Proceed with the settings of the coverage of
the environment to be protected.

ON
T |
|;| |;| |;| |:| |:| |:| DEFAULT
DIP 1 (*)
after  detection, it ON continuous transmis-
is deactivated for 3 E' sion at each detection
10FF minutes 1 (Walk Test)
DIP 2
Low sensitivity E' ON High sensitivity
2 OFF 2
DIP 3 (**)
standard radio signal E|0N radio signal power
30FF | power 3 decrease
Dip 4
N
LED disabled E' 0 LED enabled
4 0FF 4
DIP 5 (***)
BUZZER disabled E' ON BUZZER enabled
5 OFF 5
DIP 6
TAMPER  device to ON TAMPER  device to
prevent pulling off E' prevent pulling off di-
6 OFF | gnabled sabled

(*) During the coverage tests, set the Walk Test feature (ON).
Once the coverage tests are complete, set the DIP back to OFF.
This is to preserve battery life.

(**) Perform a test with diminished power to make sure the sy-
stem words even in unfavourable signal conditions. Once com-
plete, set the DIP back to OFF.

(***) If the battery is low, the buzzer will emit 4 warning beeps,
each time an alarm event is transmitted.

After replacing the battery, the beeping from buzzer
can last for about ten minutes.

You must enable and install the protection against
being pulled off so that the sensor complies with standard
EN 50131 Level Il.

Learning

Sensor learning can take place in two ways:

- from the PC using the PXManager software selecting [SEN-
SOR] in the [MODEL] column and entering the serial number
(shown on the label) in the [SERIAL] column E.

- manually from the keypad, making sure that the control unit
is in learning mode. Refer to the control unit installer manual.

The product complies with the applicable reference directives.
Dismantling and disposal. Dispose of the packaging and the device
properly at the end of its life cycle, according to the regulations in force
in the country where the product is used. The recyclable components
bear the symbol and code for the material.

THE DATA AND INFORMATION PROVIDED IN THIS MANUAL ARE
SUBJECT TO CHANGE AT ANY TIME WITHOUT PRIOR NOTICE. MEA-
SUREMENTS, UNLESS OTHERWISE INDICATED, ARE IN MILLIMETRES.

Instructions générales

A Instructions importantes pour la sécurité des personnes :
A LIRE ATTENTIVEMENT ! ® Uinstallation, la programmation, la
mise en service et I'entretien doivent étre effectués par du per-
sonnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur.
e Porter des vétements et des chaussures antistatiques avant
d'intervenir sur la carte électronique.

e Conserver ces instructions. ® Ce produit ne devra étre desti-
né qu'a I'utilisation pour laquelle il a été expressément congu.
o Attention : ne remplacer la pile usagée que par une pile com-
patible afin d'éviter tout risque d'explosion. ® Ne pas jeter les
piles a la poubelle au terme de leur cycle de vie, mais les col-
lecter séparément en vue d'un recyclage correct. e Conserver
les piles hors de portée des enfants. e En cas d'ingestion,
consulter immédiatement un médecin.

Description

Capteur volumétrique radio bi-technologie, a pile et technologie
PET, avec dispositif de protection anti-sabotage et anti-arrache-
ment.

Description des parties

@ Capteur infrarouge

@ Voyant de signalisation led bicolore

© Trimmer réglage sensibilité micro-onde
@ Trimmer réglage sensibilité infrarouge

@ Micro-interrupteurs

@ Bouton auto-apprentissage

@ Ressort anti-arrachement applique murale
O Pile

@ Connecteur pour autoprotection anti-arrachement en cas
d’installation avec rotule

@ Etiquette avec numéro série

@ Rotule

@ Vis

@® Chevilles

@ Autoprotection anti-arrachement

Légende des leds

Couleur Signification

Rouge Autoprotection et alarme
Vert Réinitialisation autoprotection
Orange Alarme infrarouge

Description des trimmers

Micro-onde : permet de régler la sensibilité et la portée de la
micro-onde. Tourner dans le sens horaire pour augmenter aussi
bien la sensibilité que la portée.

Infrarouge : permet de régler la sensibilité de I'infrarouge.
Tourner dans le sens horaire afin d’augmenter la sensibilité en
réduisant le nombre d'impulsions nécessaires pour considérer le
signal IR comme une alarme.

Données techniques

Type PXWDTPI
. ) 1 pil lithium 3V,
Allmentation 170% ?n/iﬁ (ctR1u23A? '
Fréquence [MHz] 433.92/868.65
Absorption max. [mA] 80
Absorption en mode veille [uA] 20
Puissance signal radio (dBm) <10
200 m en champ libre
, . @868.65 MHz
rariee it i) 10(% m en champ I%bre
(@433.92 MH2)
Couverture infrarouge [°] 90 sur 4 niveaux et 24
secteurs
Degré de protection [IP] 30
Température de fonctionnement [°C] -10a40
Dimensions [mm] 113x97x49

Conformité normes : EN50131-2-4 Grade 2, EN50131-5-3,
EN50131-6 : Type C, EN50130-5, Classe d'environnement |l

Installation

Avant d'installer le capteur, s'assurer de I'absence de toute cause
pouvant altérer son bon fonctionnement comme par exemple :

- exposition directe au soleil/a la pluie ;

- surfaces soumises a des vibrations ;

- sources de chaleur.

Le capteur PET est parfait en cas d'installation dans des endroits
caractérisés par la présence de petits animaux d’un poids infé-

rieur a 25 Kg. Ce capteur est en mesure de distinguer I'animal
exclusivement dans la zone indiquée sur la figure EX. En cas
d’animal de plus de 60 cm de hauteur par rapport au sol (ex. :
un chat bougeant sur une table), le capteur pourrait générer une
fausse alarme.

Montage avec rotule B

Enlever le fond du capteur en intervenant sur la vis prévue a la
base @. Rompre la partie prédécoupée @. Fixer I'autoprotec-
tion a la base de I'étrier de fixation et faire passer le cable a tra-
vers le trou @ jusqu’au connecteur @. Fixer la base de la rotule
a I'aide des vis et des chevilles fournies. Orienter et bloguer le
capteur dans la position souhaitée en serrant la vis centrale a
I'aide d'un tournevis @. Refermer le capteur.

Applique murale

Enlever le fond en intervenant sur la vis prévue a la base @ et
le fixer au mur a I'aide des 4 vis et des chevilles @. Fixer le sys-
teme anti-arrachement au mur a I'aide d’une autre vis et d'une
autre cheville @. Il y aura ainsi activation de I'autoprotection
anti-arrachement en cas d'éloignement du capteur par rapport
au mur et d’arrachement du support.

Programmation

Installer la pile. Apres la mise sous tension du capteur, la led
rouge et la led verte s'allument alternativement pendant une di-
zaine de secondes jusqu'a la fin de I'initialisation. Effectuer les
réglages de couverture de I'espace a protéger.

THRROnT

DIP1(*

PAR DEFAUT

Transmission continue
a chaque détection
(essai de marche)

3 minu‘tes deldesgcti— E|0N
vation & la suite d'une
1OFF | gétection 1

DIP 2

Faible sensibilité Haute sensibilité

E|0N
2 OFF 2
DIP 3 (**)
Puissance signal radio E|0N
3

standard

Diminution  puissance
30FF signal radio

Dip 4

Voyant désactivé \loyant activé

E|0N
4
E|0N
5

Autoprotection anti—E|0N
arrachement activée | g

4 OFF
DIP 5 (**)

BUZZER désactivé BUZZER activé

5 OFF
DIP 6

Autoprotection anti-ar-
rachement désactivée

6 OFF

(*) Durant les essais de couverture, configurer la fonction d’essai
de marche (ON). Au terme des essais de couverture, ramener le
micro-interrupteur sur OFF, de maniere a augmenter la durée
de vie des piles.

(**) Effectuer un test a une puissance réduite de maniére a s'as-
surer que le systeme fonctionne méme dans des conditions de
transmission de signal défavorables. Au terme de cette opération
ramener le micro-interrupteur sur OFF.

(***) En cas de pile épuisée, le buzzer émet quatre bips a chaque
transmission de I'événement d’alarme.

Apres le remplacement de la pile, le signal sonore du
buzzer peut se poursuivre sur une dizaine de minutes.

Il faut activer et installer le dispositif de protection
anti-arrachement pour que le capteur soit conforme a la
norme EN50131 Niveau II.

Apprentissage

Il existe deux modalités d'apprentissage du capteur :

- par PC a I'aide du logiciel PXManager en sélectionnant [CAP-
TEUR] dans la colonne [MODELE] et en tapant le numéro série
(figurant sur I'étiquette) dans la colonne [SERIE] B ;

- manuellement par clavier en s'assurant que la centrale est bien
en mode apprentissage. Se référer au manuel installateur de la
centrale.

Le produit est conforme aux directives de référence en vigueur.

Mise au rebut et élimination. Ne pas jeter I'emballage et le dispositif
dans la nature au terme du cycle de vie de ce dernier, mais les éliminer
selon les normes en vigueur dans le pays o le produit est utilisé. Le
symbole et le sigle du matériau figurent sur les composants recyclables.
LES DONNEES ET LES INFORMATIONS CONTENUES DANS CE MANUEL
SONT SUSCEPTIBLES DE SUBIR DES MODIFICATIONS A TOUT MOMENT
ET SANS AUCUN PREAVIS. LES DIMENSIONS SONT EXPRIMEES EN MIL-
LIMETRES, SAUF INDICATION CONTRAIRE.

061wwye npaBuna 6e30nacHoCTy

A BaxHble npasuna TexHuku 6esonacHocTy: MPOYUTANTE BHUMA-
TEMBHO! ® MoHTax, nporpaMmMuUpOBaHIe, BBOZ B 3KCMTyaTaLuio 1
TEXHUYECKOE 0OCNYXKMBAHUE JOMDKHbI MPOU3BOANTLCH KBATADULMPO-
BaHHbIM 1 OMbITHBIM NEPCOHANOM B MONHOM COOTBETCTBU C TPEG0Ba-
HUAMM [eACTBYIOLLX HOPM 6€30MacHOCTY. @ Vicnonb3yiiTe aHTUCTaTn-
YeCKyI0 OAEeX ALY 1 06YBb Mpu paboTe C ANEKTPOHIKOIA.

® XpaHuTe HaHHbIe UHCTPYKLMK. @ 3TO W3enne [OMKHO WUCTONb30-
BaTbCA UCKIIOYUTENBHO MO HA3HAYEHMIO.

BHuMaHwe: onacHoCTb B3pbiBa MpW 3ameHe Gatapeiikvu Ha anemeHT
MNTaHNS HENpaBWNbHOrO Tuna. ® 1o UCTeYeHUN cpoka Cnyxobl 6aTa-
PeiikN JOMKHBI BbITb COGPaHbI OTAELHO U NepeaaHbl aBTOPU30BaHHOM
KOMNaHu1 s Nocneqylowen yTunuaaunm. 3anpeLiaetcs Bbl6packl-
BaTb 0atapeitkn ¢ 00bIYHbIM 1K ANE(HEPEHLMPOBAHHBIM ObITOBBIM
Mycopom. e [lepxuTe 6atapeiiki BHe focsaraemMocTu aeteld. e lpn
NPOrNaTbiBaHNK 3M1IEMEHTOB NUTAHNA HEMELIEHHO 06PATUTECH K BpaYy.

Onucave

BecnpoBoaHO KOMOMHMPOBAHHBI OXPaHHbIA M3Belartens (CBY +
K) ¢ nutaHuem ot 6atapeiiku 1 TexHonorveidt PET ¢ gatumkamm
BCKPBITUS 1 CHATIS CO CTEHbI.

OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI

@ VK-parunk

© [1ByxUBETHbII CBETOAVOAHIN MHAMKATOP

@© PerynpoBKa YyBCTBUTENBHOCTY MIUKPOBOMHOBOMO aTuMKa
@ Perynuposka 4yBCcTBUTENLHOCTY VIK-aaTumka

@ DIP-nepexntoyateni

@ KHorka aBTOMATIYECKOro 06HapYXEeH!s

@ TpyX1Ha 3aLLWTbI CHSITUSI CO CTEHbI

© barapeiika

© Pasbem /18 aTuMKa CHSTUS CO CTEHbI B CMyYae YCTAHOBKM C
LAPHIPOM

@ 9TvKeTKa C cepuiiHbIM HOMEPOM

@ LWapHup

@ BuHTbI

@ [iobenn

@ [at4nK CHATIS CO CTEHbI
YCNOBHbIE 0603HAYEHUA NHANKATOPA

Liset 3HayeHune

KpacHblit [laTunK BCKPLITUA 1 CUrHANM3aLns
3eneHbii C6poc curHanuaaum

OpaH>eBbilit Curnanusaums K

Onucaxue perynupoBkm

CBY: peryn1poBKka YyBCTBUTENBHOCTW 11 AANbHOCTW AEVCTBUS MU-
KPOBOHOBOIO iaTyuka. lpn BpaLLeHn No 4acoBoi CTPENKe YyB-
CTBUTENbHOCTb YBENNYMBAETCA, @ BMECTE C HEil 1 JanbHOCTb.

WK: perynnposka 4yBcTeuTeNbHOCT VK-patumuka. lMpu BpatleHumn
10 4acoBOV CTPESKE YyBCTBUTENbHOCTb YBENNYMBAETCA, YTO MpK-
BOAMT K YMEHBLUEHMIO KONMYECTBA UMMYNbCOB, HEOOXOANMBIX ANst
BocnpusTMA VIK-CurHana B KayecTse TPEBOXKHONO.

TexHuyeckue xapakTepucTukm

Mopenb PXWDTPI
SNeKTpONATaHYE 1 nuTveBas 6atapeiika, 3
B, 1700 mAy4 (CR123A)

YacTora [MIy] 433,92/868,65
Makc. notpe6nsiemblid Tok [MA] 80
ToTpe6AsemMblil TOK B PEXUME OXM-

20
AaHns [MKA]
MotwHocTb pagvocurHana (abwm) <10

200 M Ha OTKpbITOM
MPOCTPAHCTBE (Ha yacTote
868,65 MILy)

100 M Ha OTKpbITOM
MPOCTPAHCTBE (Ha YacToTe
433,92 M)

90, nofieneHHbIX Ha 4
MNOCKOCTI 1 24 cekTopa

Knacc sawmrsi [IP] 30

[nanason pabounx Temnepatyp [°C] -10—+40
[abapuTHble pasmepbl [Mm] 113x97x49
CootsetcTayeT cTaHaapty EN50131-2-4 knacc 2, EN50131-5-3,
EN50131-6: Tun C, EN50130-5, Knacc onacHoCTW s OKpya-
fowiei cpegpl Il

Make. fanbHoCTb Mprema paguocir-
Hana [M]

Yron oxsara /K [°]

MoHTax

Mepen TeM Kak YCTaHOBUTb OXPaHHbIA W3BeLLaTesb, HeoBXoamMmo
y6eamTbCH B TOM, YTO B OKPYXKAIOLLEM MPOCTPaHCTBE HET MOMeX,
KOTOPbIE MOTYT MOB/INATL HA €ro paﬁow, B Y1C/IE KOTOPbIX:

- NPAIMOE NOMaJaHIe COMHEYHbIX y4ei/oXas;

- MOBEPXHOCTW, CKIOHHBIE K BUOpaLN;

- UCTOYHMKM Tenna.

3Bewarens PET npenHasHayeH s NPUMEHEHUS B MECTax, rae
BO3MOXHO NOSIBNEHNE MaNEHbKNX XIBOTHbIX MAccol 0 25 Kr. W3-
BelaTenb CcrnocobeH 06HapyX1BaTb MPUCYTCTBUE XMBOTHOMO TOMb-

Ko B 30He, oTmMedeHHoin Ha pucyHke BN, Ecnn BbicoTa XuBOTHOMO
npesbilaeT 60 cM (Hanpumep, UAYLWWIA N0 CTOMY KOT), 3TO MOXET
MPUBECTM K NIOXKHOMY CpaBaTbiBaHWIO CUrHAIM3aUuN.

MoHTax ¢ wapHupom B

CHUMMTE OCHOBaHWE W3BELLATENS, OTBEPHYB  PACMONOXEHHbIN
CHU3y BUHT @. BbiGeiiTe npeaBapuTeNnbHO OTMEYEHHYI0 YacTb @.
3achrKempyiiTe OCHOBaHME IATYMKA HA LAPHWPE U NPOTSHUTE MPo-
B0/, Yepe3 oTBepcTve @ 10 pasbema @. 3atmKeupyiiTe 0CHOBa-
HUE WapHMPa NpunaraeMbIM1 BUHTaMI 1 [At0GENsMU. YCTaHOBUTE
113BELLATENb B HY)XHOM NONOXEHWM 11 3adhMKCUPYITe €ro, 3aTsHyB
LIeHTPasbHbIi BUHT OTBEPTKON @). 3aKpOiiTe 13BeLLaTeNb.
MOHTaX Ha CTEeHY

CHUMMTE OCHOBaHWE M3BELLATENS, OTBEPHYB PACTONOXKEHHBIA CHI3Y
BUHT @, ¥ 3achMKCpYIATe €ro Ha CTeHe 4 BUHTaMu 1 AloGensmn @.
3achvKeupyiiTe NPYXKIHY 3aLWMTHI OT CHSTUS CO CTEHbI, 1CMOMb3ys
ellle OAWH BUHT 1 Al06ens @. Takum 06pa3oM, ecnu u3BelaTens
OT/ANIAETCS OT CTeHbI, 1 CYNMOpT OTPLIBAETCS OT OCHOBAHMS, Cpa-
6aTbiBaeT saura.

MporpammupoBaHune

BcTasbte Garapeiiky. Mlocne nogauv HanpskeHnsa Ha W3BeLLaTeNb,
CBETOAMOAHDIV NHAVKATOP BYAyT NOMEPEMEHHO MUraTh TO KDacHbIM,
TO 3eNeHbIM MOpsifiKa AECATY CEKYHA [0 3aBEPLUEHNS MHULManu3a-
Lu. MepeiiauTe K PeryiMpoBKe 0xBata OXpaHsemol 30Hbl.

(L sls]

N0 YMOJITHAHUIO
DIP 1 (*)
nocne  OGHapyXeHAs | goy | MOCTOSHHAA  nepejava
oTKnoYaeTcs  Ha 3 E npy- KKAOM  06Hapy-
10FF MUHYTbI 1 *eHun (Walk Test)
DIP 2
Hu3kas YyBCTBY- EON Bbicokaa  4yBCTBM-
2 OFF | TENbHOCTb 2 TENbHOCTb
DIP 3 (**)
CTaHapTHag  MoL- EON CHVDKEHWE  MOLLIHOCTH
30FF |HOCTb pajmocurtana | 3 paguocuriana
DIP 4
CBETOAMOAHBIA  NHAW- EON CBETOANOAHBIA  MHAM-
4 OFF | Kartop OTK/HueH. 2 Kartop BKMOYeEH
DIP 5 (***)
ON
3YMMEP BblkntoyeH E 3YMMEP BkntoyeH
5 OFF 5
DIP 6

JATYIK  cHamua  co

JATYMK  cHaTua  co EON
6 CTEHbI BbIKIIOYEH

6 OFF | CTeHbI BKII0YeH

(*) Bo Bpems NpOBEPKY 30HbI 0XBaTa ycTaHoBUTE (DyHKLmio Walk
Test (BKJI). Mo 3aBepLLeHuy npoBepky ycTaHosuTe DIP-nepekmioya-
Tenb 06paTtHo B nonoxeHre "BbIKJT.". 310 N03BOAWT NPOANINTL CPOK
cnyx0bl 6aTapeiky.

(**) BbinonH1TE TECTMPOBAHME MPU CHYDKEHHOW MOLLIHOCTW pafno-
curHana, 4tobbl yoeanTbCS B TOM, YTO CcvcTeMa paboTaeT faxe npu
HI3KOM KayecTBe curHana. 3atem yctaHosute DIP-nepexntoyarens
00patHo B nonoxeHue "BbIKJ1.".

(***) Ecnm 6atapeiika paspshkeHa, 3ymmep CoOOLLNT 06 3TOM 4 3BYKO-
BbIMM CUTHANAMM, MY KKAOM COOBLLIEHNM O TDEBOXHOM COBbITUM.

MNocne 3ameHbI 6aTapeilkn 3BYKOBOW CUrHan 3ymmepa mo-
KET ObITb CNbILLEH NOPSAKA [ECATI MUHYT.

Heo6xoAnMOo aKTMBMUPOBATL U YCTAHOBUTL 3aLLUTY OT CHSI-
TS OXPAHHOTO W3BELLATENA CO CTEHbl B LiENIIX 06ecneyeHms
cooTBeTCTBUS TPe6oBaHUAM HopmaTtiea EN50131 yposhs |I.

06HapyxeHue

[Jlo6GaBneHne 0xpaHHoro U3BeLaTeNnst MOXET ObiTb BbIMOMHEHO [JBY-
Ms crocobamu;

- ¢ IK nocpencTBoM nporpamMmHoro obecrneyeHnss PXManager, Bbl-
6pas [AATHUK] B KonoHke [MOZENb] v yKasas CF:DVII7IHbIl7| Homep
(NpUBEAEHHDIN Ha STUKETKE) B KonoHke [CEPUAHBIA HOMEP] B,
- BPYYHYIO C MOMOLLBIO KHOMOYHOIA NaHenu, npefsapuTensHo yoe-
QVBLMCb B TOM, YTO KOHTPONbHAs NaHefb CUCTEMbl OXPaHHOM
CUrHANM3aUMI  HaXxoaMTCS B PEXUME OGHapYXKEeHWs YCTPOACTBA.
CnepyiiTe NHCTPYKLMSM B PYKOBOACTBE YCTAHOBLLMKA KOHTPOSBHOM
naHeny OXpaHHoM CUrHanmn3aumm.

113enve cooTBETCTBYET TPEGOBAHMSIM AEMCTBYHOLLMX HOPMATUBOB.
YTunu3aums. He BbiGpackiBaiite ynakoBKy W YCTPOWCTBO B OKpyXa-
f0LLYI0 Cpedy. YTUNM3MpYiiTe WX B COOTBETCTBUV C TPEGOBAHMSMN 3a-
KOHOAATENbCTBA, /EICTBYIOLIEr0 B CTPAHE YCTAHOBKM. KOMMOHEHTBI,
MPUroAHbIE 1St MOBTOPHOMO UCMONb30BaHMS, OTMEYEHb! CrieLyabHbIM
CMMBOJIOM C 0603HA4YEHIEM MaTepuana. y

KOMMAHISA CAME S.PA. COXPAHSIET 3A COBOW MPABO HA 3ME-
HEHVE COLEPXALLEENCA B 3TOW WMHCTPYKLW NHOOPMALIAV B
JIKOBOE BPEMS 1 BE3 MPEABAPUTENIBHOTO YBEAOMJIEHVA. BCE
PASMEPbI MPUBELEHbI B MM, EC/IN HE YKASAHO VHOE.




